
Licenciatura en Ingeniería en Robótica y Telecomunicaciones

Primero EGM 6 LEX0113 6 DIG0013 6 MAT1013 6 LIS1013 6 FIS1033 6 FIS1043 3 0 0

        

Segundo LEX0123 6 EGS 6 ESP0013 6 MAT1033 6 MAT1023 6 LIS1023 6 0 0 0 0

<LEX0113  <DIG0013 <MAT1013 <MAT1013 <LIS1013   

Tercero ESP0023 6 LEX0133 6 MAT2073 6 MAT2013 6 LRT2013 6 LRT2023 2 LIM2023 6 0 0

<ESP0013 <LEX0123 <MAT1013 <MAT1023 <MAT1023 <MAT1023   

Cuarto EGH 6 EGC 6 MAT2033 6 MAT2083 6 LRT2033 6 LMT2013 3 LRT2043 6 LRT2053 2

  <MAT1023 <MAT2013 <LRT2013  

Quinto EGA 6 LRT3013 6 LBM3013 6 LRT3023 6 LRT3033 6 LRT3043 6 LRT3053 3 0 0

 <LRT2023  <LIM2023   

Sexto LMT3023 6 TSI3013 6 LRT3063 6 LRT3073 2 LRT3083 6 LRT3093 6 LRT3103 6 0 0

<LMT2013 <LIM2023 <LRT3043  

Séptimo LRT4013 6 LRT4023 2 LRT4033 6 TSI4013 6 LRT4043 6 LRT4053 2 LRT4063 6 LRT4073 6

<LRT3063 <LRT3073 <LRT3083  <LRT3043 <LRT3043

Octavo LIS4063 6 TSI4023 6 LRT4083 6 LRT4093 6 LRT4103 6 0 0 0 0 0 0

 <LRT3063 <LRT4063 <LRT4043    

Área Materias

Diseño e Innovación de Sistemas Robóticos 13

Ciencia Básica 9

Sistemas de Comunicación 8

Sistemas Electrónicos y Automatización 14

Tronco Común (Educación General) 11

8 periodos - 55 materias - 301 unidades
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